
车辆在环测试

车辆在环方法通过 ，在简化的轨道环境中测试并确保实际环境和整合同步虚拟环境和实车
虚拟车辆定位间的相关性，弥补了目前仿真试验和实地试验方法之间的差距。车辆中实施
的 功能已经日益复杂，为此IDIADA提供车辆在环服务及相关方案，利用仿真技术自动驾驶

，增加 。扩大试验覆盖矩阵 更多危险复杂的试验场景

IDIADA运用 方面的专业经验及先进的仿真工具，设计了 ，支持仿真试验 新的虚拟试验平台
。ADAS及自动驾驶项目开发

通过应用IDIADA的试验方法，对ADAS及自动驾驶车辆的电子控制单元输入虚拟传感器信
息，触发物理执行器时测试车辆的行为。利用车辆定位和数字地图可合并虚拟环境和实地

，为驾驶员提供身临其境的测试场景。环境

本质上来说，我们利用仿真技术 ，驾驶员也可通过为测试车辆创建虚拟环境下的风险条件
强化的视频画面观察道路危险因素，之后在试验场实地环境下必须通过实际的物理操作规
避此类风险。虚拟风险条件会涉及多辆汽车和多个弱势道路使用者，探索实际目标设备难
以表现的过于复杂或危险的测试场景。

车辆在环的主要应用为ADAS和自动驾驶系统的预标定及评价，也正在经过欧盟NCAP评估
以纳入确定车辆安全等级的流程， 。允许更广泛的测试矩阵覆盖

通过专门的仿真软件，IDIADA工程师可根据当前和未来标准 ，创建更广泛的复杂交通场景
保证驾驶员的安全。

IDIADA的车辆在环测试作为一个高成本效益方案，可实现多种复杂或危险场景下的ADAS
及自动驾驶系统开发与验证， （只需简单的测试跑道和虚拟目对 的要求较低试验场资源
标）， ，还可 。降低了物流工作量 确保高水平的试验精度及可重复性
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http://www.applusidiada.com/global/en/what-we-do/service-sheet/adas-and-automated-vehicles
http://www.euroncap.com/en
http://www.applusidiada.com/global/en/news/Proving-Ground-new-ADAS-and-Connected-Automated-Vehicle-Track


IDIADA拥有所有必要的专业知识和测试工具，能够妥善执行 的一站式方案。我们车辆在环
的多功能和模块化虚拟平台可为客户定制项目方案，充分适应客户要求。
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